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是满足下面
)

个方程的

最大正解
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/
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近几年#系统!

!

"的指数稳定性的得到了大量研

究'

">!)"

(

$然而#大多数研究结果基于小脉冲条件#对

于大脉冲条件下的时滞双向联想记忆神经网络的研

究还比较少$

定理
"

!

假设 !

E

"成立$如果存在
)

个函数

V

>

!

-

3

*

和
V

>
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-

3
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#存在正常数
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#

K

1

#

/

1

#
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1
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S
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"
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>

!
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!
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(
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(
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"在区间'

B

;U"

#

B

;

"上#沿着式!

>
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>
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>
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>

(

!

BU

&

#

>
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>
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>
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>
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>

!

!

BU

.

#

>
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>

!
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;
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>
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;
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(
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;

V

>

!

!
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;
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;

""#

V

>

(

!

B

;
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;
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;
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-

U
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%

,

*

$

其中%
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L

;

*
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S
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#
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;
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;

R D0N

*
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!
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M
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M

;

#
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-

&
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表示最小的驻

留时间#

-

表示下面不等式的最大正解
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/
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那么#带时延的双向联想记忆神经网络!
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"是全局指

数稳定的#而且满足
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*
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(

*
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*
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*
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根据引理
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"#对
B

-

'
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B

;
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#

>
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"

9N

L

*

U

-

!

BUB

;U"

"+#

#
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(
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"
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L
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%
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#
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>
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下面#将证明下述式子成立$
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#
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-
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B

*

#

B

"

"#式!
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"是显然成立

的$假设式!
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L
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显然#存在一个非负的正整数
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将它代入式!
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从而#式!

"*

"在
$R;S"

时也成立#因此#通过数

学归纳法#对任意的
;R"

#

)

#-#式!
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"是成立的$

由式!
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B

-

'

B

;
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条件!
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"是为了确保无脉冲的
V̂AZ

是全局指数稳

定的$第三个条件描述在
)

个
3

*

类函数
V

>

!

和
V

>

(

的

脉冲强度$显然#在时间
B

;

的脉冲强度值为
S

;

和

M

;

#它们分别依赖于函数
#

;

和 >

#

;

$条件!
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"表现的

是以下几个值间的关系%无脉冲
VAZ

的指数收敛

度
-

#最小驻留时间
%

#数量
H

和脉冲强度
%

#根据条

件!
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"可提出
H

1

9

%

-

#基于
H

的定义#脉冲的一个预

计的上界就可以得到%

S

;

#

M

;

1

9

%

-

$

对于确保带脉冲和时滞的
VAZ

模型的平衡点的

指数稳定性#定理
"

提供了一个普遍的标准$因为它

将稳定性问题转化成满足条件!
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型函数
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-
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和
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-

3
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的存在性问题#这个定理没

有直接确定被给定的系统!
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"的指数稳定性$为了得
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矩阵$从而#可得出下面的定理$

定理
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其中#

H

#

%
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同定理
"

中的定义$那么#

V̂AZ

神经

网络系统!
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"的平衡点是全局指数稳定的$
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根据式!
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"#可得出定理
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中条件!
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"成立$

本定理的条件!
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"和!
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"可分别推导出定理
"

中的

条件!
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"$因此#根据定理
"
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(都是基于以下假定条件下%

对任意的
&

-

G

.

#存在正常数
D

";

和
D

);

!

;R"

#

)

#

-"#使得

#

;

!

!

"

RUD

";

!

&

>

#

;

!

!

"

RUD

);

!

%

&

'

$

!

"+

"

在这种情况下#

'

>

!

!

B

U

;

"

S#

;

!

>

!

!

B

U

;

""(

O

8

"

'

>

!

!

B

U

;

"

S#

;

!

>

!

!

B

U

;

""(

R

!

!

"UD

";

"

)

>

!

O

!

B

U

;

"

8

"

>

!

!

B

U

;

"&

'

>

(

!

B

U

;

"

S

>

#

;

!

>

(

!

B

U

;

""(

O

8

)

'

>

(

!

B

U

;

"

S

>

#

;

!

>

(

!

B

U

;

""(

R

!

!

"UD

);

"

)

>

(

O

!

B

U

;

"

8

)

>

(

!

B

U

;

"

#

$

"$

!

"B

"

然而#这些文献都要求
*

(

D

";

#

D

);

(

)

$但在文中#
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) 满足定理
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的条件!
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"$下面的这个推论对于

满足条件!
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"的系统!
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"的指数稳定性是一个容易

处理的条件#一个例子!参见第
)

中的例
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"也进一

步表明研究的结果比文献'
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(中的结果更有
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"是一个带有非线性约束的最优化问

题#它可通过
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程序
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得出数值解$

9

!

数值例证

例
"

!

考虑带时延脉冲的
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对带脉冲和时延的
VAZ

神经网络的全局稳定

性问题的处理不同于大部分已发表的文献#它进一

步刻画了脉冲的失稳效应$研究结果显示#当无脉

冲的
V̂AZ

指数全局稳定时#大脉冲的
V̂AZ

也

可能保持指数稳定#这是因为脉冲对系统状态的放

大作用!促使系统偏离平衡点"被连续时间区间内的

无脉冲的
V̂AZ

指数收敛作用所补偿$结论同样

使用于般的时滞
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