
第４０卷第８期 重 庆 大 学 学 报 Ｖｏｌ．４０Ｎｏ．８

２０１７年８月 ＪｏｕｒｎａｌｏｆＣｈｏｎｇｑｉｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ Ａｕｇ．２０１７

ｄｏｉ：１０．１１８３５／ｊ．ｉｓｓｎ．１０００５８２Ｘ．２０１７．０８．００５

复杂海况下风力发电机建模与动态特性仿真分析

贾文强１，金　鑫２，李　浪２，唐　帅２

（１．太原重工股份有限公司，山西０３００２４；２．重庆大学 机械工程学院，重庆４０００４４）

收稿日期：２０１７０１０１

基金项目：国家自然科学基金资助项目（５１００５２５５）；重庆市基础与前沿研究计划一般项目（ｃｓｔｃ２０１３ｊｃｙｊａ９００１８）。

ＳｕｐｐｏｒｔｅｄｂｙＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎｏｆＣｈｉｎａ（５１００５２５５）ａｎｄＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎＰｒｏｊｅｃｔｏｆ

Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇ（ｃｓｔｃ２０１３ｊｃｙｊａ９００１８）．

作者简介：贾文强（１９６４），男，高级工程师，主要从事风力发电设计技术研究，（Ｅｍａｉｌ）ｊｗｑ＿２００８＠１２６．ｃｏｍ。

金鑫（联系人），男，副教授，博士，主要从事风力发电技术方面研究。（Ｅｍａｉｌ）ｊｉｎｘｉｎ１９１＠ｈｏｔｍａｉｌ．ｃｏｍ。

摘　要：考虑到海上风力发电机可能会受到冰载荷的影响，将随机冰力函数模型添加到风力发

电机模型中，利用莫里森方程模拟海浪作用，建立复杂海况下多体动力学联合仿真模型，进行多场

耦合作用下的风力机动力学特性分析，以此评估风力机系统在复杂工况下的运行风险。结果表明：

风力机塔顶位移的波动主要受风载的影响；波浪、海冰对塔基载荷性能影响较大，会使塔筒产生持

续振动并引发疲劳破坏，风冰联合作用时振动更为剧烈；由于海冰的持续撞击作用会使塔基载荷普

遍大于无海冰作用情形，因此，针对海冰工况下风力发电机的设计要有所修正及完善。
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　　海上风力发电机组环境载荷比陆上机组更加复杂，设计前期必须详细评估海洋环境参数。海冰会对风

力机性能产生重大的影响，因此，包含冰荷载的计算工况成为风机设计的重要控制工况，而冰对塔筒负载将

是一个重要的考虑因素。

国内外学者对风力机动力学特性进行了广泛研究。Ｙａｏ等
［１］根据疲劳载荷进行了塔筒疲劳分析，采用

定量可靠性理论计算塔筒平均故障时间；Ｍｉｔｓｕｍａｓａ等
［２］对比了不同控制策略对海上风力机的影响；金鑫

等［３４］基于动力学模型研究了独立变桨控制策略对风电机组的影响；Ｂａｚｅｏｓ等
［５］把风力机塔筒看作悬臂梁并

进行了地震波作用下的动力学分析及稳定性研究；Ｍｕｒｔａｇｈ等
［６］研究了风力机基础在风载荷作用下的动力

反应以及叶片刚化效应的影响；Ａｒｋａｄｉｕｓａ等
［７］研究了风力机在冰载作用下的整体动力响应；何玉林［８］证明

了风机叶片覆冰时，叶片气动性能将会受到影响；刘强等［９］分析了风浪作用对机组的运动特性和发电性能的

影响；岳前进等［１０］对锥体结构上的冰力作用形式进行观测分析，提出了随机冰力时程的概念。

笔者运用多体动力学方法建立了详细的风力发电机动力学模型，并借鉴随机冰力函数模型，将冰载荷添

加到风力发电机模型中，建立了海冰作用下的风力机动力学模型并进行仿真，仿真结论对后期风电机组塔基

载荷优化控制研究具有重要意义。

１　海上风力机塔筒受载描述

海上风电机组的外界载荷比较复杂，与陆上风机最大的区别是要考虑海上载荷条件。海上风力机塔筒

可能受到的载荷有：风力发电机组的重力、气动载荷、波浪载荷、冰载荷等。

２　海上风力机多柔体动力学模型

在柔性多体系统动力学建模中，柔性体的位移通过使用动参考系和弹性变形两组广义坐标来描述。因

此，基于拉格朗日方程的柔性多体系统控制方程为
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式中：犔 为拉格朗日量；犉 为能量耗散方程；λ为拉格朗日算子；犙 为广义作用力；犆（ξ，狋）为约束方程。

柔性体叶片采用铁木辛柯梁建模并综合考虑了叶片的刚度硬汉效应。根据叶片长度将整个叶片分成若

干段，每段采用柔性梁建模，通过每段单元的预弯、面内外刚度、扭角等参数生成叶片模型。

轮毂、主轴、主机架等复杂柔性体零部件的建模思路为：根据部件三维模型划分网格，采用模态综合法进

行子结构的缩减，完成模态计算，生成符合要求的输入文件，输入文件包含了有限元模型节点单元材料等信

息和子结构分析后生成的质量矩阵、刚度矩阵等信息，最后将输入文件导入多体动力学软件中生成柔性体文

件，完成柔性体的建模。

齿轮建模通过参数化方式进行，齿轮轴考虑为柔性体轴建模。齿轮啮合力元根据ＤＩＮ３９９０
［１１］标准完成

模拟，该标准可以计算齿轮啮合的切向力、径向力和轴向力等参数。发电机建模类型为刚体，发电机箱体通

过力元模拟４点弹性支撑。塔筒建模过程直接视为梁单元处理，通过建立一系列标记点，添加各截面的属性

和参数，自动生成柔性体文件即可。

依据风力发电机认证规范要求，表１所示为风力机系统各主要零部件刚柔属性要求及建模自由度。

表１　风电机组各主要零部件及建模要求

犜犪犫犾犲１　犕犪犼狅狉犮狅犿狆狅狀犲狀狋犪狀犱犿狅犱犲犾狉犲狇狌犻狉犲犿犲狀狋狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

主要零部件 零部件建模要求 自由度数

叶片 柔性体 挥舞、拍打

轮毂 刚体 六自由度
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续表１

主要零部件 零部件建模要求 自由度数

主轴 柔性体 六自由度

齿轮轴 柔性体 六自由度

齿轮 刚体 六自由度

发电机联轴器 刚体 六自由度

发电机转子 刚体 六自由度

发电机箱体 刚体 扭转、移动

主机架 柔性体 六自由度

塔筒 柔性体 固联

图１所示为风电机组整机多柔体动力学系统拓扑图，包含了风力发电机组的主要零部件，零部件之间载

荷传递路线以及载荷传递实现方法等。风力机通过气动力元添加风载荷驱动，发电机定子和转子之间的反

馈力矩由力元实现。控制系统主要由变桨系统、偏航系统和发电机系统组成。

图１　风电机组整机拓扑图

犉犻犵．１　犜狅狆狅犾狅犵狔狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

风电机组由于自身机械结构强度的限制，当风速超过额定风速后，需要进行变桨距控制来降低风能利用

率，使机组稳定在正常工作范围之内，不至于使风力发电机过载运行，以此保护发电机组。变桨距控制策略

是通过将发电机转速反馈信号作为控制系统的输入变量来计算桨距角实现变桨控制。图２所示为在

Ｓｉｍｕｌｉｎｋ中搭建的控制系统模型并与多体动力学模型模块实现了接口连接。
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图２　风电机组多体动力学联合仿真模型

犉犻犵．２　犕狌犾狋犻犫狅犱狔犱狔狀犪犿犻犮犮狅狊犻犿狌犾犪狋犻狅狀犿狅犱犲犾狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

３　海洋环境载荷模型

３．１　波浪载荷模型

利用线性波浪理论求解水质点速度和加速度时，水平方向水质点的速度狏ｍ 为

狏ｍ＝犃ｍω
ｃｏｓｈ［犽（狕＋犺）］

ｓｉｎ（犽犺）
ｓｉｎ（ω狋）， （２）

式中：犃ｍ 为波浪幅值；ω为角速度；犺为海水深度；犽为波浪数目；狕为水面高度；狋为波浪周期。

波浪大小通常由波浪力水平分量决定，对于小直径圆柱塔筒，柱体对波浪运动无显著影响，常采用莫里

森（Ｍｏｒｉｓｏｎ）公式
［１２］计算。Ｍｏｒｉｓｏｎ方程中，作用在柱体上的水平力是水平速度和加速度的函数，作用在风

力机塔筒的水平波浪力包括惯性力和阻力两部分，则塔筒任意高度处的水平波浪力为

ｄ犉＝犆ｍρｗ
π犇

２

４
狏
·
ｄ狕＋犆ｄρｗ

犇

２
狏ｍ 狏ｍｄ狕， （３）

式中：犆ｍ 为惯性力系数；犆ｄ为阻力系数；犇 为波浪作用处直径；ρｗ 为海水密度。

３．２　冰载荷模型

在结冰环境中，作用于海上结构物的冰载荷远大于其他载荷，因此，可将冰载荷当作结构物的控制荷载。

根据海冰作用于结构的形式不同，海冰可能发生挤压、弯曲和屈曲形式破坏。当冰排作用于垂直结构时，冰

以挤压的方式破碎；当冰排与锥体结构作用时，冰排主要发生弯曲破碎，使得冰排对结构的作用比挤压冰破

坏作用要小得多。

海冰以弯曲这种形式的破坏，研究者对原型冰锥进行了大量测量，并分析锥体与冰作用过程中冰力大小

变化及冰排破坏形式后得出结论：冰与锥体作用的冰力时间历程实际上是若干个脉冲函数，进一步对冰力时

程做简化得到了确定性冰力函数。后来发现，冰与锥体结构实际破坏过程是一个随机过程，振动也是随机振

动。ＱｕＹａｎ等
［１３］对实测的多条冰力时程分析中引入随机冰力函数的概念，并统计发现幅值和周期服从正

态分布，将随机过程分为若干周期的组合，并给出了任意周期犻内的冰力函数表达式：
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，０＜狋＜

犜犻

６
，

２犉犿
犻 －
６犉犿

犻

犜犻
狋，
犜犻

６
＜狋＜

犜犻

３
，

０，
犜犻

３
＜狋＜犜犻；

烅

烄

烆

（４）

式中：犉犿
犻 为第犻个周期内的冰力幅值；犜犻 第犻个冰力周期。

一般认为作用在锥体上的最大静冰力即为动冰力幅值的大小，文献［１４］对锥体的冰力模型进行了总结：

锥体水平静冰力主要由冰弯曲强度和推动碎冰上爬力两部分决定，对于窄锥体，一般不考虑上爬力，取

ＨｉｒａｙａｍａＯｂａｒａ静冰力计算公式
［１５］，冰力幅值为

犉犿
＝犓σｆ犺

２ 犱

犔ｂ（ ）
０．３４

， （５）

式中：犓 为待定系数；σｆ为冰的弯曲强度；犺为冰厚；犱为冰作用处锥体直径；犔ｂ为冰的破碎长度。

冰排弯曲破坏时，冰力周期由破碎长度和冰速决定，此时冰力周期表达式为

犜＝
犔ｂ

狏ｉｃｅ
， （６）

式中：狏ｉｃｅ为冰速，短时间内为恒定值。因此，冰力周期主要由破碎长度决定，破碎长度是锥体几何形状、冰厚

等参数的函数，当结构尺寸一定时，破碎长度主要由冰厚决定。根据冰力时程曲线统计结果，冰与锥体结构

作用的时间大约占整个周期的１／３。

４　仿真实例分析

采用多体动力学软件进行风力发电机系统建模。使用ＮＲＥＬ提供的５ＭＷ 近海水平轴单桩固定式风

力机为研究对象进行仿真分析，塔架结构为圆筒型。

根据风力机认证规范ＩＥＣ６１４００３设计典型载荷工况，如表２所示。波浪载荷通过水动力力元添加，完

成多体动力学与水动力学耦合；海冰载荷通过力元实现，将载荷时间历程输入到力元中。把波浪载荷和海冰

载荷作为模型输入控制量，图３为风力发电机仿真过程图。冰厚为正常冰厚，取８ｃｍ；参考文献［１６］，冰速取

值为０．３ｍ／ｓ，图４为在 Ｍａｔｌａｂ中生成的冰载荷时间历程曲线。

表２　风电机组仿真运行工况

犜犪犫犾犲２　犛犻犿狌犾犪狋犻狅狀狅狆犲狉犪狋犻狀犵犮狅狀犱犻狋犻狅狀狊狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

工况 类型描述

工况１ 风单独作用

工况２ 风波联合作用

工况３ 风冰联合作用

图３　风力发电机组仿真过程

犉犻犵．３　犛犻犿狌犾犪狋犻狅狀狆狉狅犮犲犱狌狉犲狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

图４　冰力时程曲线

犉犻犵．４　犐犮犲犳狅狉犮犲狋犻犿犲犮狌狉狏犲
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４．１　风力发电机固有频率验证

整机模态分析过程按质量分布和刚度参数进行，由于风力机主要工况处于低频率状态，对风力发电机

影响较大的是前几阶模态，表３分别是整机模型在ＳＩＭＰＡＣＫ和Ｂｌａｄｅｄ中计算的前３阶固有频率，由表可

以看出两者计算结果很接近，相对误差最大为２．２１％，小于５％。根据 ＧＬ２０１０规范要求，证明该模型

合理。

表３　风力发电机固有频率对比

犜犪犫犾犲３　犖犪狋狌狉犪犾犳狉犲狇狌犲狀犮狔犮狅犿狆犪狉犻狊狅狀狅犳狑犻狀犱狋狌狉犫犻狀犲

阶次 １阶 ２阶 ３阶

Ｓｉｍｐａｃｋ结果／Ｈｚ ０．４９８ ４．０１８ １１．２３

Ｂｌａｄｅｄ结果／Ｈｚ ０．４８７ ４．００４ １１．１５

相对误差／％ ２．２１ ０．３５ ０．７１

４．２　塔筒顶部动力特性响应

图５分别为风载荷、波浪载荷和海冰载荷单独作用下塔顶位移响应曲线。由图５可知，风荷载作用下塔

顶位移均值为０．２１ｍ，开始阶段波动幅度比较大，运行稳定后，波动幅值逐渐变小，这与实际情况吻合。波浪

载荷和海冰载荷作用下塔顶的位移幅值分别为０．０４７０ｍ和０．００３９ｍ，两者差别较大，但均远小于风荷载作

用对顶部位移的影响。因此，风波、风冰联合作用时，由于风力作用对顶部位移影响更大，因此，计算塔顶位

移主要由风载荷决定，波浪和海冰作用可忽略不计。

图５　塔筒顶部位移响应对比

犉犻犵．５　犜犺犲狋狅狆狅犳狋狅狑犲狉犱犻狊狆犾犪犮犲犿犲狀狋狉犲狊狆狅狀狊犲犮狅犿狆犪狉犻狊狅狀

４．３　塔基载荷计算比较

将无海冰情况风力发电机的计算结果纳入比较，分析塔基载荷变化情况。图６（ａ）（ｆ）分别为塔基受力

及力矩的时域响应。在海冰作用下，塔基各个方向的振动特性均有明显的提高，其中犉犡的幅值增大最多，

犕犣的载荷波动变化最为显著，分析可知载荷波动突变的原因是由于海冰对塔基的正面持续撞击作用所导

致，撞击作用会使塔基在机舱前后、垂直方向的力和机舱左右方向的力矩普遍大于无海冰作用时的塔筒

受载。

塔基等效疲劳载荷结果如图７所示。由图可知，联合作用下的疲劳载荷介于各自单独作用下的疲劳载

荷之间，因此，联合作用在一定程度上可降低疲劳载荷。分析图７可知，风冰联合作用下的疲劳载荷大于风

波联合作用下的疲劳载荷，说明海冰对风力机塔筒疲劳载荷的影响大于波浪的影响。单独冰载荷作用对塔

基的疲劳载荷最大，海冰联合作用下载荷也比较大，可见海冰对塔筒的疲劳影响不容忽视。
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图６　有海冰与无海冰时塔基载荷比较

犉犻犵．６　犜狅狑犲狉犳狅狌狀犱犪狋犻狅狀犾狅犪犱狊犮狅犿狆犪狉犻狊狅狀狑犻狋犺犻犮犲犾狅犪犱犪狀犱狑犻狋犺狅狌狋犻犮犲犾狅犪犱

图７　塔基等效疲劳载荷

犉犻犵．７　犈狇狌犻狏犪犾犲狀狋犳犪狋犻犵狌犲犾狅犪犱狊狅犳狋狅狑犲狉犫狅狋狋狅犿

５　结　语

将波浪载荷和冰载荷施加到风力机多体动力学模型中，建立海上风力机多体动力学仿真模型，并对部分

典型工况进行仿真对比，结果表明：波浪和海冰对风力机塔顶的位移波动相对于风的影响比较小，一般忽略
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不计，塔顶位移主要受风载作用；但海冰对风电机组塔基载荷性能的影响显著，海冰的撞击作用会使塔基在

机舱前后、垂直方向的力和机舱左右方向的力矩普遍大于无海冰作用时的塔筒受载。本文结论将为风力机

塔架结构的改进和载荷优化提供技术参考，尤其是在破冰期，海冰对塔筒基础的破坏作用更为显著。

参考文献：

［１］ＹａｏＨ，ＷｕＷＦ，ＣｈａｎｇＹＣ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓｏｆｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｔｏｗｅｒｓ［Ｊ］．ＰｒｏｃｅｄｉａＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１４（７９）：２１８２２４．

［２］ＩｉｎｏＭ，ＣｈｕｊｏＴ，ＩｉｄａＭ，ｅｔａｌ．Ｅｆｆｅｃｔｏｆｆｏｒｃｅｄｅｘｃｉｔａｔｉｏｎｏｎｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｗｉｔｈｄｙｎａｍｉｃａｎａｌｙｓｉｓｉｎｄｅｅｐｏｆｆｓｈｏｒｅｗｉｎｄｉｎ

ａｄｄｉｔｉｏｎｔｏＪａｐａｎｅｓｅｓｔａｔｕｓｏｆｏｆｆｓｈｏｒｅｐｒｏｊｅｃｔｓ［Ｊ］．ＥｎｅｒｇｙＰｒｏｃｅｄｉａ，２０１２（２４）：１１１７．

［３］金鑫，巨文斌，何玉林，等．独立变桨控制对大功率风力发电机受载的影响［Ｊ］．重庆大学学报，２０１４，３７（４）：１７．

ＪＩＮＸｉｎ，ＪＵＷｅｎｂｉｎ，ＨＥＹｕｌｉｎ，ｅｔａｌ．Ｉｎｆｕｌｅｎｃｅｏｆｉｎｄｉｖｉｄｕａｌｐｉｔｃｈｃｏｎｔｒｏｌｏｎｔｈｅｌｏａｄｏｆｌａｒｇｅｓｃａｌｅｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ

Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１４，３７（４）：１７．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［４］金鑫，李浪，何玉林，等．兆瓦级风力发电机独立变桨控制策略分析［Ｊ］．重庆大学学报，２０１５，３８（１）：６１６７．

ＪＩＮＸｉｎ，ＬＩＬａｎｇ，ＨＥ Ｙｕｌｉｎ，ｅｔａｌ．ＩｎｄｉｖｉｄｕａｌｐｉｔｃｈｃｏｎｔｒｏｌｓｔｒａｇｅｔｙａｎａｌｙｓｉｓｏｆＭＷ ｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ

Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１５，３８（１）：６１６７．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［５］ＢａｚｅｏｓＮ，ＨａｔｚｉｇｅｏｒｇｉｏｕＧＤ，ＨｏｎｄｒｏｓＩＤ，ｅｔａｌ．Ｓｔａｔｉｃ，ｓｅｉｓｍｉｃａｎｄｓｔａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｅｓｏｆａｐｒｏｔｏｔｙｐｅｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｓｔｅｅｌ

ｔｏｗｅｒ［Ｊ］．ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＳｔｒｕｃｔｕｒｅｓ，２００２，２４（８）：１０１５１０２５．

［６］ＢａｕｍｇａｒｔＡ．Ａｍａｔｈｅｍａｔｉｃａｌｍｏｄｅｌｆｏｒｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｂｌａｄｅｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｕｎｄａｎｄＶｉｂｒａｔｉｏｎ，２００２，２５１（１）：１１２．

［７］ＭｒóｚＡ，ＨｏｌｎｉｃｋｉＳｚｕｌｃＪ，ＫｒｎＴ．Ｍｉｔｉｇａｔｉｏｎｏｆｉｃｅｌｏａｄｉｎｇｏｎｏｆｆｓｈｏｒｅｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｓ：ｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙｓｔｕｄｙｏｆａｓｅｍｉａｃｔｉｖｅ

ｓｏｌｕｔｉｏｎ［Ｊ］．ＣｏｍｐｕｔｅｒｓａｎｄＳｔｒｕｃｔｕｒｅｓ，２００８，８６（３／４／５）：２１７２２６．

［８］何玉林，李俊，董明洪，等．冰载对风力机性能影响的研［Ｊ］．太阳能学报，２０１２，３３（９）：１４９０１４９６．

ＨＥＹｕｌｉｎ，ＬＩＪｕｎ，ＤＯＮＧＭｉｎｇｈｏｎｇ，ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｔｈｅｅｆｆｅｃｔｏｆｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｕｎｄｅｒｉｃｉｎｇｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓ［Ｊ］．Ａｃｔａ

ＥｎｅｒｇｉａｅＳｏｌａｒｉｓＳｉｎｉｃａ，２０１２，３３（９）：１４９０１４９６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［９］刘强，杨科，黄宸武，等．漂浮式风力机动态响应特性研究［Ｊ］．工程热物理学报，２０１３，３４（７）：１２５６１２６１．

ＬＩＵＱｉａｎｇ，ＹＡＮＧＫｅ，ＨＵＡＮＧＣｈｅｎｗｕ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｒｅｓｐｏｎｓｅｏｆｆｌｏａｔｉｎｇｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｓ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ

ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＴｈｅｒｍｏｐｈｙｓｉｃｓ，２０１３，３４（７）：１２５６１２６１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１０］岳前进，毕祥军，于晓，等．锥体结构的冰激振动与冰力函［Ｊ］．土木工程学报，２００３，３６（２）：１６１９．

ＹＵＥＱｉａｎｊｉｎ，ＢＩＸｉａｎｇｊｕｎ，ＹＵＸｉａｏ，ｅｔａｌ．Ｉｃｅｉｎｄｕｃｅｄｖｉｂｒａｔｉｏｎａｎｄｉｃｅｆｏｒｃｅｆｕｎｃｔｉｏｎｏｆｃｏｎｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅ［Ｊ］．ＣｈｉｎａＣｉｖｉｌ

ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＪｏｕｒｎａｌ，２００３，３６（２）：１６１９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１１］ＨａｕｐｔｍａｎｎＳ，ＭｕｌｓｋｉＳ，ＫｈｎＭ，ｅｔａｌ．Ａｄｖａｎｃｅｄｄｒｉｖｅｔｒａｉｎｍｏｄｅｌｉｎｇｉｎａｖｉｒｔｕａｌｗｉｎｄｔｕｒｂｉｎｅｕｓｉｎｇｔｈｅｍｕｌｔｉｂｏｄｙ

ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｃｏｄｅＳｉｍｐａｃｋ［Ｃ］∥ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇＥｕｒｏｐｅａｎＷｉｎｄＴｕｒｂｉｎｅＥｎｅｒｇｙＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，Ｍｉｌａｎ，Ｉｔａｌｙ．２００７．

［１２］ＮａｊａｆｉａｎＧ．ＰｒｏｂａｂｉｌｉｔｙｍｏｄｅｌｓｆｏｒｏｆｆｓｈｏｒｅｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｒｅｓｐｏｎｓｅｄｕｅｔｏＭｏｒｉｓｏｎｗａｖｅｌｏａｄｉｎｇｐａｒｔＩ：ｄｒａｇｏｎｌｙｒｅｓｐｏｎｓｅ［Ｊ］．Ｏｃｅａｎ
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２００６，４９（２）：１６１１６９．
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